Skener (scanner)

Scanner, skener (anglicky scanner, vyslovnost [skenr], nekdy téz nespravné
[skener]; doslovny preklad snimac) je hardwaroveé vstupni zarizeni umoznuijici

prevedeni fyzickeé 2D nebo 3D predlohy do digitalni podoby pro dalsi vyuziti,

vétsSinou pomoci pocitace.




Rozdéleni skeneru podle konstrukce
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= Stolni
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Rucni skener

VyZaduje, aby uzivatel pri snimdni predlohy sam pohyboval scannerem.
Pri prdci tedy velmi zdleZi na zkusSenosti a zruCnosti uzivatele, ktery
musi scannerem pohybovat rovnomérné, sprdvnou rychlosti a rovne.
Jednd se o levnéjsi zarizeni, které ddvd méné kvalitni vysledek.
Nevyhodou téchto scannerl byvd také byvd to, Ze vétdinou nedokdzi
obsdhnout celou $ifi strany formatu A4.




Stolni skener

Nejpouzivanéjsimi  jsou skenery stolni,
deskové skenery, které pracuji stejné jako
kopirka: Na sklenénou desku se poloZi
predloha, prikryje se a skenuje.

Z pojizdného ramena je svazkem paprski vzdy
snimdn cely rddek bodl, pri prichodu pres
celou snimaci plochu je tak osvétlen cely
dokument.
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Drazsi modely ¢asto snimaji  pomoci
pridavnych  ndstavcli  také  diapozitivy

a hegativy.
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Bubnovy skener

Predloha je nalepena na rotujicim vdlci a je snimdna paprskem. Jejich
nevyhodou je vysokad cena, a proto jsou vyuzivdny zejména pro snimani
velmi velkych predloh, pripadné tam, kde je potreba velice vysokad
kvalita vysledku (napr. z predlohy - diapozitivu je potreba

vytisknout plakdt rozméru A2). Tato technologie je zdroven nejstarsi.




Filmovy skener
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Pro vyssi ndroky se pouzivaji skenery filmové, které snimaji primo negativ a

ne az hotovou fotografii. Negativmd jemnéjsi kresbu nez fotografie a

umozni ziskat soubor s obrdzkem do pocitace ve vyssi kvalité.




3D skener

Zarizeni pro trojrozmérné skenovani slouzi k prevedeni modelu nebo rediného

vyrobku do digitdlni podoby v pocitaci.




Ctecky Earovych kédi

VyuzZivaji paprsku laseru nebo laserové diody. mohou byt ruéni (tzv. .pistole™),

nebo zabudované (napr. v pokladndch).
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Zakladni parametry skeneru

RozliSeni skeneru - wudava se maximalni fyzicke rozliseni,

pro béznou potrebu staci rozliseni 600 x 1 200 DPI

Barevna hloubka — udava mnozstvi odstind barev, které je schopen
skener nasnimat. Drive obvyklou barevnou hloubkou je 24 bit0
U soucasnych pristrojo dosahuje barevna hloubka nejcastéji 48 bit0 (26

bitd na kanal) (281 474 976 710 655 odstinU).

Denzita — opticka hustota schopnost skeneru rozlisit od sebe tmave
body, tj skener s lepsi denzitou ma kresbu ve stinech
i tam, kde horsi skener nasnima jen cernou plochu (uvadi se u drazsich

vyrobk()

Rychlost snimani — zavisi na zpusobu pfipojeni k PC (pres paralelni port,
USB popr. SCSI)

OCR neboli optické rozpoznavani znaks




OCR (Optical Character Recognition)

Optické rozpoznavani znaku je metoda, ktera pomoci scanneru umoznuje
digitalizaci tisténych textd, s nimiz pak lze pracovat jako s normalnim
pocitacovym textem. Pocitacovy program prevadi obraz bud automaticky
nebo se musi naucit rozpoznavat znaky. Prevedeny text je témer vzdy
v zavislosti na kvalité predlohy tfreba podrobit ddkladné korekture, protoze
OCR program nerozezna vsechna pismena spravné. OCR — zpracovani textu
z tisténé do elektronické podoby je pouzitelné pro vsechny tisténé vystupy
z laserovych, inkoustovych, termosublimacnich a jehlickovych tiskaren a
samozrejmeé pro predlohy vytisténé knihtiskem. U nevhodnych predloh napr.
slabé vytisténych jehlickovych tiskaren nebo dohromady slitych pismen se

z casoveho hlediska vyplati spise prepis textu.




